PRIMER CICLO DE FORMACION

Primer Cuatrimestre

Segundo Cuatrimestre

Tercer Cuatrimestre

Cuarto Cuatrimestre

Quinto Cuatrimestre

Sexto Cuatrimestre

MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE
INGENIERIA EN AUTOMATIZACION Y CONTROL INDUSTRIAL

Séptimo Cuatrimestre

Octavo Cuatrimestre

Noveno Cuatrimestre

INGLES | INGLES Il INGLES i
INI-LN 5-90-6 IN2-LN__ | 5-90-6 IN3-LN__ | 5-90-6
INTELIGENCIA HABILIDADES
A MANO EMOCIONAL Y MANEJO COGNITIVAS Y
DE CONFLICTOS CREATIVIDAD
DHV-DH | 3453 EM-DH | 3453 HCC-DH | 3453

ALGEBRA LINEAL CALCULO DIFERENCIAL CALCULO INTEGRAL
ALLFC | 7-120-8 CAD-FC_|  4-60-4 CA-FC_| 5755
PROBABILIDAD Y
QUIMICA BASICA FISICA e
QuUFC | 5-90-6 FIS-FC_ | 6-90-6 PRE-FC_| 5755
FUNCIONES ELECTRICIDAD Y MECANICA DE CUERPO
MATEMATICAS MAGNETISMO RIGIDO
FUM-F_ | 5-90-6 ELM-FC 5-755 MCR-FT | 6-120-8
MANTENIMIENTO Y ADMINISTRACION DE
METRELEER SEGURIDAD INDUSTRIAL MANTENIMIENTO

MET-FT_| 5906

MSI-FT_ | 6-120-8

ADM-FT | 5755

INGLES IV INGLES V INGLES VI
IN4-LN 5-90-6 IN5-LN 5-90-6 IN6-LN I 5-90-6
LIDERAZGO DE
ETICA PROFESIONAL EEA:E«%EE:S EQUIPOS DE ALTO
DESEMPENO
ETP-DH 3-45-3 HAG-DH | 3-45-3 LEADH | 3-45-3
ESIRAC TR MATEMATICAS PARA MATEMATICAS PARA
HECRIEDADESDE LOS INGENIERIA | INGENIERIA
MATERIALES
EPM-FC_ | 3-45-3 MILFC | 4-60-4 Mi2FC_ | 5755
PROGRAMACION DE i RESISTENCIA DE
PERIFERICOS FARERRIINREERR MATERIALES
PRP-FT_ | 7-105-7 FPI-FC 4-60-4 REM-FT 6-90-6
ELE?@B’?\‘“I"CO‘SS . PROCESOS DE CINEMATICA DE
e MANUFACTURA MECANISMOS
SE-FT | 7-105-7 PRM-FT 5-90-6 CIM-FT_ | 6-105-7
CONTROLADORES
LOGICOS SISTEMAS DIGITALES AUTISE”,":;'TZR‘};?I'_ON
PROGRAMABLES
CLP-FT_|  6-90-6 SID-FT_ | 6-105-7 AULET | 61206
SISTEMAS NEUMATICOS CONTROL DE MOTORES
SR E HIDRAULICOS ELECTRICOS

ES1-FT 0-120-8

SNH-FT_ | 8-150-10

CME-FT | 4755

shoems Universidades
Politécnicas

Décimo Cuatrimestre

EXPRESION ORAL Y DIBUJO PARA %‘RCU'TDS
ESCRITA INGENIERIA ELECTRICOS Y
ELECTRONICOS
EoLin [ 5755 DPLET | 61208 CEE-FT | 61208
525 HRS 525 HRS 525 HRS

525 HRS

525 HRS

525 HRS

INGLES VI INGLES Vil INGLES IX
IN7-LN__ | 5-90-6 INS-LN__ | 5-90-6 IN9-LN__ [ 5-90-6
INTEGRACION DE
PROGRAMACION DE DISERO DE SISTEMAS SISTEMAS
SISTEMAS EMBEBIDOS MECATRONICOS MECATRONICOS Y
ROBOTICOS
PSE-FT_ | 5-90-6 DSM-FT_ | 6-120-8 ISM-FT__ | 5-90-6
MODELADO Y
SIMULACION DE 'NG(fg,lﬁ;[ng CONTROL AVANZADO
SISTEMAS
MSS-FT_| 5755 INCFT | 5755 COAFT | 7-1208
D'Ssggé;i'ﬁ%cs'o” INGENIERIA ASISTIDA SISTEMAS AVANZADOS
T POR COMPUTADORA DE MANUFACTURA
DSE-FT_| 6-906 IAC-FT | 590-6 SAM-FT_ | 6-120-8
CINEMATICA DE ROBOTS DINAMICA DE ROBOTS CONTROL DE ROBOTS
CRFT | 5755 DRFT | 5755 COR-FT 4-60-4
PROGRAMACION DE SISTEMAS DE VISION 5
ROBOTS INDUSTRIALES ARTIFICIAL USRI
PRIFT | 4-60-4 SVAFT | 4755 TER-CV_| 3-45-3
ADQUISICION Y
ESTANCIA Il PROCESAMIENTO EXPR::é%TTgﬁAL \4
DIGITAL DE SENALES
ES2-FT_| 01208 APD-FT_| 5755 EO2LN | 5755 0-600-40
525 HRS 525 HRS 525 HRS 600 HRS

DEL PLAN DE ESTUDIOS VIGENTE EN SEPTIEMBRE DE 2018
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